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UvoD

e cilem je seznamit s UAS PozS;

* neznalost této problematiky zapfricinuje nepochopeni a obavy z
bezpilotniho provozu MIL/CIV;

* nutnost reagovat na nove trendy a bezpecnostni situaci;

* nékteré jednotky ACR mohou disponovat UAS odli§nych
specifikaci.



Klasifikace UAS

Category

Normal
Employment

Normal Normal
Operating | Mission
Altitude Radius

Unlimited

Primary

Supported
Commander|

Example
Platform

. .
Strategic/National |Up to 65,000 ft| (BLOS) Theatre |Global
. Up to 45,000 ft| Unlimited
MALE |Operational/Theatre MSL (BLOS) JTF Heron
Class Il
. . . |Up to 18,000 ft| 200 km .
{g :g]- Tactical | Tactical Formation AGL (LOS) Brigade Hermes 450
g

launch)

- Tactical Sub-unit Company,
Mini Up to 3,000 ft | Up to 25
(manual er hand I Platoon, Skylark
{S.II:::J) (<15 kg) launch) basy S Squad
Tactical Sub-unit
Micro ** Upto200ft | Upto5 Platoon, .
(<66 J) (manual er hand AGL km (LOS) Squad Black Widow
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Klasifikace UAS

Aircraft/Mission Parameters

Weight Airspace LOS/NLOS

> 600 kg (5) Class A,B (5)  BVLOS
150-600 kg (4) Class C,D (4) (3)

25-150 kg (3) ClassE (2)  vLOoS
250g-25kg (2) Uncontrolled (1) (1)
<250¢g (1)  Military (1)

Armed/External payloads
Armed and/or external payload

(7)

Unarmed ond no external payload

(1)

Certification category

Open

8 or less

Specific
9-11

Certified

12 or more

Passengers
Yes

(7)

No
(0)
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UAS Vazka A

» VTOL — Vertical Take-off and Landing r”'
» Trida 1 - kategorie MICRO — dle kategorizace dle NATO @
Civilni verze a jeji oznaceni ACR verze a jeji oznaleni
DJI Mavic 7y
Enterprise 2 Vazka A
| ﬁ
| | I I
DJI Mavic DJI Mavic Vazka A - Vazka A -

Enterprise 2 - Enterprise 2 -

Dual Zoom ED EZ




UAS Vazka - TTD

TTD:

Hmotnost:
Vytrvalost v letu:
Operacni radius:
Operacni vyska:
Max. dopredna rychlost:
Max. rychlost:

LOS

900 g

20-25 min

3 km (teoreticky 5 km)
20-150 m AGL

72 km/h

875 az 950 km/h

LIMITY
e vitr>10 m/s

dést, mlha, snézeni
nadmorska vyska > 6000 m.n.m
husté zastavena oblast

pouziti -10 az +40 °C => baterie,
nabijeni, prehrivani, namraza ...



UAS Vazka - senzor

A-EZ

* Pouze EO _
* 2x opticky / 3x digitalni ZOOMF
* 3840x 2 160 (4K) ’
* husté zastavena oblast




UAS Vazka - senzor

A-ED

 kombinovany senzor

* bez moznosti ZOOM

e EOaz3840x 2 160 (4K)
* FLIRaz 640 x 360

— meéreni teploty oblasti




UAS RQ-12 Wasp AE

e vzdaleny pruzkum a pozorovani do 5 km
e ochrana jednotek
* bezpecnost konvoju
", rozkryvani cilu
e odhad bojovych skod (BDA)

10



UAS RQ-12 Wasp AE

Smeérova anténa . "
8 o HUB ’ .- RF Unit
kabely
f 4 Antenna
Mast
6 VSesmeérova anténa - _

Trojnozka s
obalem

2
; stinitko Battery Hub
Unit
) e T
. ovladac | e | laptop
Laptop
Hand
Controller
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UAS RQ-12 Wasp AE - TTD

TTD:

Hmotnost:
Vytrvalost v letu:
Rozpéti
Operacni radius:
Operacni vyska:
Max. rychlost:

LOS

1250¢g

50 min*

102 cm

max. 5 km
50-300 m AGL
45 kts

OMEZENI
e vitr>10 m/s

dést, mlha, snézeni

nadmorska vyska > 10 000 m.n.m
husté zastavena oblast

prostor L/R

pouziti -10 az +40 °C => baterie,
nabijeni, prehrivani, namraza ...
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UAS RQ-12 Wasp AE - senzor
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UAS RQ-11 Raven

vzdaleny pruzkum a pozorovani do 10 km
ochrana jednotek

bezpecnost konvoju

rozkryvani cilt

odhad bojovych skod (BDA)

Right Center Wing Left

Wing Tip \ /— Wing Tip
Fuselage I = Stabilator
EO/IR Tailboom

Fixed payload

Rechargeable
Battery

EO/IR
Gimbal payload
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UAS RQ-11 Raven

Smeérova anténa » s HUB

kabely

VSesmeérova anténa ! e =

Trojnozka s

obalem 9

stinitko

L —

ovladac

§ ———————=

Antenna
Mast

Battery

Hand
Controller

RF Unit

Hub
Unit

Laptop
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UAS Raven - TTD

TTD:

Hmotnost:
Vytrvalost v letu:
Rozpéti
Operacni radius:
Operacni vyska:
Max. rychlost:

LOS

2200¢g

60-90 min
140 cm

max. 10 km
50-300 m AGL
26 kts

OMEZENI
e vitr>10 m/s

dést, mlha, snézeni

nadmorska vyska > 10 000 m.n.m
husté zastavena oblast

prostor L/R

pouziti -10 az +40 °C => baterie,
nabijeni, prehrivani, namraza ...
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UAS Raven - senzor a3z

r bl

a2l "fu"
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UAS RQ-20 Puma AE

e vzdaleny prizkum a pozorovani do 20 km
e ochrana jednotek

* bezpecnost konvoju

e rozkryvani cilu

e odhad bojovych skod (BDA)

* navadeéni na cil

-

\
P
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UAS Puma AE-TTD

TTD:

Hmotnost:
Vytrvalost v letu:
Rozpéti
Operacni radius:
Operacni vyska:
Max. rychlost:

LOS

7 kg

120-150 min
140 cm

max. 20 km
300-1500" AGL
40 kts

OMEZENI
e vitr>10 m/s

dést, mlha, snézeni

nadmorska vyska > 10 000 m.n.m
husté zastavena oblast

prostor L/R

pouziti -10 az +40 °C => baterie,
nabijeni, prehrivani, namraza ...
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UAS Puma - senzor aTh

IR llluminator

Wide EO
Camera




UAS ScanEagle

1) ISR mise:

* pruzkum komunikace;

* prizkum oblasti/zony;

e sledovani bodovéeho cile;
* dlouhodobé sledovani.

2) Takticka vzdusna podpora:

* bezpecCnostni operace;

e podpora leteckych navodcich;
* koordinace vedeni uderu.
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UAS ScanEagle

TTD: ScanEagle OM EZE N |,

Rozpéti kridla: 3,11 m s

Délka: 1,56 m /1,97 m °* vitr > 30 ktS

Max. vzletova hmotnost: 23,5 kg e g égt" milh a, sh ezeni
Operacni rychlost: 100 — 150 km/h

Operaéni vyika: 500 — 1500 m AGL e |OS

Operacni radius: max. 100 km

Dostup 19800 ft MSL * prostor L/R

Vytrvalost letu: 20 + hod ° IOngtl ka

* spojeni GCS -> GE

LOS * |egislativa
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UAS ScanEagle - senzor a¥s

Cutrent Dot 05102015 12 06 148 cmn.:.r'.m. OROR01S 12:18:140

‘ .

WM12|1m \‘:‘-‘,H‘




SCHOPNOSTI

6000 M

5 km 10 km
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Dekonflikce vzdusneho prostoru

* V soucasnosti je mozny provoz MIL UAS

pouze v segregovanych vzdusnych
prostorech;

* NOTAM
* VLOS

Mapa spodniho vzdu$ného prostoru CR (GND-FL95)
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Personal

* Nejvetsi zastoupeni v ramci PozS ma 533. prBS a 43. vp;
* UAS typu kvadrokoptéra se postupné rozsSiruje mezi dalsi utvary;

e Vlivem dynamicky se rozvijejiciho segmentu UAS je personalné
velmi slozité reagovat na aktualni trendy v realném case.
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* Pro MVTOL v soucasnosti nutnost absolvovani UNOB + typovy
kurz

e Vplanu je kurz novy PZ207

* Pro BL s pevnou nosnou plochou jakékoli maximalni vzletové

nmotnosti je a bude nutnost absolvovat UNOB + typovy
kurz/ZLV

27



Projekt ARDOS

Projekt ARDOS (Amateur Radio Drone Operator System) je
postaven na spolupraci radioamatéru a operatoru dronu s
Armadou Ceské republiky a daldimi subjekty krizového Fizeni.
Sdruzuje osoby, které svym aktivhim pristupem, schopnostmi a
vybavenim, maji zajem o spolupraci pri plnéni potreb IZS a
ozbrojenych sil. Své uplatnéni naleznou v ramci reseni krizovych
situaci, nebo pri obraneé statu.
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KONTAKT

nprap. Mgr. Jakub REHULKA, MBA
vedouci starsi pracovnik stabu
oddéleni bezpilotnich systému
zpravodajsky odbor VePozS

alc. 411 012

mob. 724 692 909
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